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ONSOzZ

Birincisi 1984 yilinda Orta Dogu Teknik Universitesi’nde gergeklestirilen Ulusal Makina Teorisi
Sempozyumu (UMTS) her iki yilda bir diizenlenir ve Makina Teorisi alaninda Tiirk¢e kaynak
olusturmasi agisindan ¢ok 6nemli bir etkinliktir. 2011 yilinda Uluslararas1 Mekanizmalar ve Makina
Teorisi Federasyonu (IFToMM) Tiirkiye iiyeligini alan Makina Teorisi Dernegi (MAKTED) c¢atist
altinda diizenlenen bu etkinligin 22'incisi bu y1l Hacettepe Universitesi Makina Miihendisligi Boliimii
ev sahipliginde 3-5 Eyliil 2025 tarihleri arasinda Ankara'da diizenlenmistir.

22. Ulusal Makina Teorisi Sempozyumu (UMTS2025) Hacettepe Universitesinde ilk defa
diizenlenmistir. Universite ve sanayi kuruluslarinda calisan akademisyenler ve miihendisler tarafindan
gonderilen bildiriler sempozyum hakem kurulu tarafindan degerlendirilmis ve 40 adet bildiri sozlii
sunuma kabul edilmistir. 44 katilimc1 sempozyuma kayit yaptirmistir. Sempozyumda Mekanizmalar,
Ameliyat Robotlari, Insan-Robot Etkilesimi, Robotik, Titresimler, Mekanik Tasarim, Kontrol ve
Biyomekanik alanlarinda sunumlar yapilmistir. Davetli konugmacilar olarak Hacettepe
Universitesinden Dr. Ogr. Uyesi Hakan Dogan "Talash imalat siireclerinde tirlama (chatter)
titresimlerinin kontrolii: Pasif soniimleyici yaklagimlar1" baslikli sunumuyla, Tiirk Hava Kurumu
Universitesi Izmir Havacilik Meslek Yiiksekokulu'ndan Dr. Ogr. Uyesi Samet Yavuz "Tiirk
Kiltlirtindeki Mekanik Oyuncaklar: Anadolu’nun Hareketli Oyuncaklariin Makine Teorisi Bakis
Acistyla Smiflandirilmasi” baslikli sunumuyla ve Unova Miihendsilik'ten Y. Miih. Bilal Toprak
"Carpismaya Dayanikli Ergonomik Koltuk Tasarimlar1" baslikli sunumuyla katkida bulunmuslardir.

Sicak yaz aylarinda emek vererek bildirileri hazirlayan yazarlara, bildirileri degerlendiren
hakemlerimize, bize her konuda yardimci olan MAKTED bagkant Prof. Dr. Gdkhan Kiper'e,
sempozyum diizenleme kurulunda yer alan Dog. Dr. Mehmet Nurullah Balc1, Dr. Ogr. Uyesi Emir
Kutluay ve Aras. Gor. Alkim Adsiz'a, Hacettepe Universitesi Beytepe Kampiisii imkanlarini
kullanmamizda bize yardimc1 olan Miihendislik Fakiiltesi Dekan1 Prof. Dr. Halil Vural'a tesekkiirlerimi
sunarim. Sempozyuma sponsor olarak maddi destek saglayan Unova Miihendislik ve Deico firmasina
da tesekkiir ederim.

Sempozyum boyunca bildirilerini sunan katilimcilarimiza tesekkiir eder, sempozyum kapsaminda
diizenlenen oturumlar, yemekler ve gezi programindan memnun kalmis olmalarin1 duymak bizim igin

en biiylik mutluluktur.

Selguk Himmetoglu
Sempozyum Yiiriitiiclisii
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22. Ulusal Makina Teorisi Sempozyumu (UMTS2025) Programi

03 Eyliil 2025 Carsamba-05 Eyliil 2025 Cuma

Saat/Giin 03 Eyliil Carsamba
Salonlar Mehmet Akif Ersoy Salonu K Salonu
09.00-09.20
09.20-09.40
09.40-10.00 Cay-Kahve ve Tkramlar
10.00-10.10 Dr. Ogr. U. Selguk Himmetoglu -
UMTS2025 Agilis Konugsmasi
10.10-10.20 Prof. Dr. Halil Vural -
Miihendislik Fakiiltesi Dekan1
UMTS2025 Agilis Konugmasi
10.20-10.30 Prof. Dr. Eres Sdylemez -
UMTS2025 Agilis Konugmasi
10.30-10.40 Prof. Dr. Gokhan Kiper -
MAKTED Bagkan1 Acilis
Konusmasi
10.40-11.10 Dr. Ogr. Uyesi Hakan Dogan -
Davetli Konugmaci
11.10-11.40 Dr. Ogr. Uyesi Samet Yavuz -
Davetli Konusmaci
12.00-13.00 Ogle Yemegi
Ogle Yemegi
Ogle Yemegi
13.00-13.30 Y. Miih. Bilal Toprak
Davetli Konusmaci
Mekanizmalar Calistay: Ameliyat Robotlart /
Insan-Robot Etkilesimi
13.40-14.00 Bildiri 101 Calistay: Bildiri 138
14.00-14.20 Bildiri 102 Calistay: Bildiri 137
14.20-14.40 Bildiri 111 Calistay: Bildiri 109
144015.00 | GayKahve velkoamlar | Cay-Kawe ve lhramlar
15.00-15.20 Bildiri 112 Calsitay: Bildiri 133
15.20-15.40 Bildiri 106 Calistay
15.40-16.00 Caligtay
16.00-16.20 Kapanis Kapanis
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Saat/Giin 04 Eyliil Persembe
Salonlar Mehmet Akif Ersoy Salonu K Salonu
Robotik Titresimler
09.00-09.20 Bildiri 116 Bildiri 104
09.20-09.40 Bildiri 118 Bildiri 105
09.40-10.00 Bildiri 119 Bildiri 107
10.00-10.20
10.20-10.40 Bildiri 122 Bildiri 113
10.40-11.00 Bildiri 126 Bildiri 117
11.00-11.20 Bildiri 132 Bildiri 123
11.20-11.40 Bildiri 139 Bildiri 136
11.40-12.00 Bildiri 131 Bildiri 140
12.00-13.00 Ogle Yemegi
Ogle Yemegi
Ogle Yemegi
Mekanik Tasarim Kontrol / Biyomekanik
13:00-13:20 Bildiri 108 Bildiri 103
13:20-13:40 Bildiri 110 Bildiri 114
13.40-14.00 Bildiri 115 Bildiri 121
14.00-14.20 Bildiri 120 Bildiri 127
14.20-14.40
14.40-15.00 Bildiri 124 Bildiri 130
15.00-15.20 Bildiri 135 Bildiri 129
15.20-15.40 Bildiri 141
15.40-16.00
16.00-16.20 Kapanig Kapanig
16.20-16.40 MAKTED Toplantis1 Makine Miihendisligi Binasi1 B310
16.40-17.00 MAKTED Toplantisi Makine Miihendisligi Binasi1 B310
17.00-18.00 MAKTED Toplantis1 Makine Miihendisligi Binas1 B310
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Saat/Giin 05 Eyliil Cuma
SOSYAL GEZi PROGRAMI
09.00-09.20 Polatl yolculugu i¢in yola ¢ikis
09.20-09.40 Alagdz Atatiirk Karargahi Gezisi
09.40-10.00 Polatliya varig
10.00-10.20 Polath Kartaltepe Mehmetcik Anit1 Ziyareti
10.20-10.40 Polath Kartaltepe Mehmetcik Anit1 Ziyareti
10.40-11.00 Polath Kartaltepe Mehmetcik Anit1 Ziyareti
11.00-11.20 Sakarya Meydan Muharebesi ve Tiirk Tarihi Tanitim Merkezi
Ziyareti
11.20-11.40 Sakarya Meydan Muharebesi ve Tiirk Tarihi Tanitim Merkezi
Ziyareti
11.40-12.00 Sakarya Meydan Muharebesi ve Tiirk Tarihi Tanitim Merkezi
Ziyareti
12.00-12.20 Ogle Yemegi (Kumanya)
12.20-12.40 Ogle Yemegi (Kumanya)
12.40-13.00 Ogle Yemegi /Serbest Zaman (Cuma Namaz1)
13.00-13.20 Ogle Yemegi /Serbest Zaman (Cuma Namazi)
13.20-13.40 Ankara’ya doniis yolculugu
13.40-14.00 Ankara’ya doniis yolculugu
14.00-14.20 Ankara’ya doniis yolculugu
14.20-14.40 Anitkabir Ziyareti
14.40-15.00 Anitkabir Ziyareti
15.00-15.20 Anitkabir Ziyareti
15.20-15.40 Ankara Kalesi ve Bolge Miizeleri Ziyaretleri
15.40-16.00 Ankara Kalesi ve Bolge Miizeleri Ziyaretleri
16.00-16.20 Ankara Kalesi ve Bolge Miizeleri Ziyaretleri
16.20-16.40 Ulus Gezisi
16.40-17.00 Serbest Zaman / Dinlenme
17.00-18.00 Serbest Zaman / Dinlenme
18.00-19.00 Serbest Zaman / Dinlenme
19.00-20.00
20.00-21.00
21.00-22.00
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