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ÖNSÖZ 

 

 

Birincisi 1984 yılında Orta Doğu Teknik Üniversitesi’nde gerçekleştirilen Ulusal Makina Teorisi 

Sempozyumu (UMTS) her iki yılda bir düzenlenir ve Makina Teorisi alanında Türkçe kaynak 

oluşturması açısından çok önemli bir etkinliktir. 2011 yılında Uluslararası Mekanizmalar ve Makina 

Teorisi Federasyonu (IFToMM) Türkiye üyeliğini alan Makina Teorisi Derneği (MAKTED) çatısı 

altında düzenlenen bu etkinliğin 22'incisi bu yıl Hacettepe Üniversitesi Makina Mühendisliği Bölümü 

ev sahipliğinde 3-5 Eylül 2025 tarihleri arasında Ankara'da düzenlenmiştir.  

 

22. Ulusal Makina Teorisi Sempozyumu (UMTS2025) Hacettepe Üniversitesi'nde ilk defa 

düzenlenmiştir. Üniversite ve sanayi kuruluşlarında çalışan akademisyenler ve mühendisler tarafından 

gönderilen bildiriler sempozyum hakem kurulu tarafından değerlendirilmiş ve 40 adet bildiri sözlü 

sunuma kabul edilmiştir. 44 katılımcı sempozyuma kayıt yaptırmıştır. Sempozyumda Mekanizmalar, 

Ameliyat Robotları, İnsan-Robot Etkileşimi, Robotik, Titreşimler, Mekanik Tasarım, Kontrol ve 

Biyomekanik alanlarında sunumlar yapılmıştır. Davetli konuşmacılar olarak Hacettepe 

Üniversitesi'nden Dr. Öğr. Üyesi Hakan Doğan "Talaşlı imalat süreçlerinde tırlama (chatter) 

titreşimlerinin kontrolü: Pasif sönümleyici yaklaşımları" başlıklı sunumuyla, Türk Hava Kurumu 

Üniversitesi İzmir Havacılık Meslek Yüksekokulu'ndan Dr. Öğr. Üyesi Samet Yavuz "Türk 

Kültüründeki Mekanik Oyuncaklar: Anadolu’nun Hareketli Oyuncaklarının Makine Teorisi Bakış 

Açısıyla Sınıflandırılması" başlıklı sunumuyla ve Unova Mühendsilik'ten Y. Müh. Bilal Toprak 

"Çarpışmaya Dayanıklı Ergonomik Koltuk Tasarımları" başlıklı sunumuyla katkıda bulunmuşlardır.  

 

Sıcak yaz aylarında emek vererek bildirileri hazırlayan yazarlara, bildirileri değerlendiren 

hakemlerimize, bize her konuda yardımcı olan MAKTED başkanı Prof. Dr. Gökhan Kiper'e, 

sempozyum düzenleme kurulunda yer alan Doç. Dr. Mehmet Nurullah Balcı, Dr. Öğr. Üyesi Emir 

Kutluay ve Araş. Gör. Alkım Adsız'a, Hacettepe Üniversitesi Beytepe Kampüsü imkanlarını 

kullanmamızda bize yardımcı olan Mühendislik Fakültesi Dekanı Prof. Dr. Halil Vural'a teşekkürlerimi 

sunarım. Sempozyuma sponsor olarak maddi destek sağlayan Unova Mühendislik ve Deico firmasına 

da teşekkür ederim.  

 

Sempozyum boyunca bildirilerini sunan katılımcılarımıza teşekkür eder, sempozyum kapsamında 

düzenlenen oturumlar, yemekler ve gezi programından memnun kalmış olmalarını duymak bizim için 

en büyük mutluluktur.  

 

                 Selçuk Himmetoğlu 

        Sempozyum  Yürütücüsü 
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22. Ulusal Makina Teorisi Sempozyumu (UMTS2025) Programı 

 
03 Eylül 2025 Çarşamba-05 Eylül 2025 Cuma 

 

 

Saat/Gün 03 Eylül Çarşamba 

Salonlar Mehmet Akif Ersoy Salonu K Salonu 

09.00-09.20 Hoşgeldiniz ve Karşılama 

09.20-09.40 Konferans Kayıtları ve Giriş 

09.40-10.00 Çay-Kahve ve İkramlar 

10.00-10.10 Dr. Öğr. Ü. Selçuk Himmetoğlu 

UMTS2025 Açılış Konuşması 

- 

10.10-10.20 Prof. Dr. Halil Vural 

Mühendislik Fakültesi Dekanı 

UMTS2025 Açılış Konuşması 

- 

10.20-10.30 Prof. Dr. Eres Söylemez 

UMTS2025 Açılış Konuşması 

- 

10.30-10.40 Prof. Dr. Gökhan Kiper 

MAKTED Başkanı Açılış 

Konuşması 

- 

10.40-11.10 Dr. Öğr. Üyesi Hakan Doğan 

Davetli Konuşmacı 

- 

11.10-11.40 Dr. Öğr. Üyesi Samet Yavuz 

Davetli Konuşmacı 

- 

12.00-13.00 

 

Öğle Yemeği 

Öğle Yemeği 

Öğle Yemeği 

13.00-13.30 Y. Müh. Bilal Toprak 

Davetli Konuşmacı 

 

 Mekanizmalar Çalıştay: Ameliyat Robotları / 

İnsan-Robot Etkileşimi 

13.40-14.00 Bildiri 101 Çalıştay: Bildiri 138 

14.00-14.20 Bildiri 102 Çalıştay: Bildiri 137 

14.20-14.40 Bildiri 111 Çalıştay: Bildiri 109 

14.40-15.00 Çay-Kahve ve İkramlar Çay-Kahve ve İkramlar 

15.00-15.20 Bildiri 112 Çalşıtay: Bildiri 133 

15.20-15.40 Bildiri 106  Çalıştay 

15.40-16.00  Çalıştay 

16.00-16.20 Kapanış Kapanış 
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Saat/Gün 04 Eylül Perşembe 

Salonlar Mehmet Akif Ersoy Salonu K Salonu 

 Robotik Titreşimler 

09.00-09.20 Bildiri 116 Bildiri 104 

09.20-09.40 Bildiri 118 Bildiri 105 

09.40-10.00 Bildiri 119 Bildiri 107 

10.00-10.20 Çay-Kahve ve İkramlar Çay-Kahve ve İkramlar 

10.20-10.40 Bildiri 122 Bildiri 113 

10.40-11.00 Bildiri 126 Bildiri 117 

11.00-11.20 Bildiri 132 Bildiri 123 

11.20-11.40 Bildiri 139 Bildiri 136 

11.40-12.00 Bildiri 131 Bildiri 140 

12.00-13.00 

 

Öğle Yemeği 

Öğle Yemeği 

Öğle Yemeği 

 Mekanik Tasarım Kontrol / Biyomekanik 

13:00-13:20 Bildiri 108 Bildiri 103 

13:20-13:40 Bildiri 110 Bildiri 114 

13.40-14.00 Bildiri 115 Bildiri 121 

14.00-14.20 Bildiri 120 Bildiri 127 

14.20-14.40 Çay-Kahve ve İkramlar Çay-Kahve ve İkramlar 

14.40-15.00 Bildiri 124 Bildiri 130 

15.00-15.20 Bildiri 135 Bildiri 129 

15.20-15.40 Bildiri 141  

15.40-16.00   

16.00-16.20 Kapanış Kapanış 

16.20-16.40 MAKTED Toplantısı Makine Mühendisliği Binası B310 

16.40-17.00 MAKTED Toplantısı Makine Mühendisliği Binası B310 

17.00-18.00 MAKTED Toplantısı Makine Mühendisliği Binası B310 
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Saat/Gün 05 Eylül Cuma 

 SOSYAL GEZİ PROGRAMI 

09.00-09.20 Polatlı yolculuğu için yola çıkış 

09.20-09.40 Alagöz Atatürk Karargâhı Gezisi 

09.40-10.00 Polatlıya varış 

10.00-10.20 Polatlı Kartaltepe Mehmetcik Anıtı Ziyareti 

10.20-10.40 Polatlı Kartaltepe Mehmetcik Anıtı Ziyareti 

10.40-11.00 Polatlı Kartaltepe Mehmetcik Anıtı Ziyareti 

11.00-11.20 Sakarya Meydan Muharebesi ve Türk Tarihi Tanıtım Merkezi 

Ziyareti 

11.20-11.40 Sakarya Meydan Muharebesi ve Türk Tarihi Tanıtım Merkezi 

Ziyareti 

11.40-12.00 Sakarya Meydan Muharebesi ve Türk Tarihi Tanıtım Merkezi 

Ziyareti 

12.00-12.20 Öğle Yemeği (Kumanya) 

12.20-12.40 Öğle Yemeği (Kumanya) 

12.40-13.00 Öğle Yemeği /Serbest Zaman (Cuma Namazı) 

13.00-13.20 

13.20-13.40 

Öğle Yemeği /Serbest Zaman (Cuma Namazı) 

Ankara’ya dönüş yolculuğu 

13.40-14.00 Ankara’ya dönüş yolculuğu 

14.00-14.20 Ankara’ya dönüş yolculuğu 

14.20-14.40 Anıtkabir Ziyareti 

14.40-15.00 Anıtkabir Ziyareti 

15.00-15.20 Anıtkabir Ziyareti 

15.20-15.40 Ankara Kalesi ve Bölge Müzeleri Ziyaretleri 

15.40-16.00 Ankara Kalesi ve Bölge Müzeleri Ziyaretleri 

16.00-16.20 Ankara Kalesi ve Bölge Müzeleri Ziyaretleri 

16.20-16.40 Ulus Gezisi 

16.40-17.00 Serbest Zaman / Dinlenme 

17.00-18.00 Serbest Zaman / Dinlenme 

18.00-19.00 Serbest Zaman / Dinlenme 

19.00-20.00 UMTS2025 Konferans GALA YEMEĞİ 

20.00-21.00 UMTS2025 Konferans GALA YEMEĞİ 

21.00-22.00 UMTS2025 Konferans GALA YEMEĞİ 
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